Minkowski’sche Gleichungen. 1661

III. @) Die Affinitédt oder Viererdyade A — U ; ¥ hat (Art. 22)
<die bindre vierfachlineare Form:

D — q.a| = a,9:ay9,

WO ax| H.LI die Formen der im allgemeinen symbolischen
Vierervektoren ¥, 3 sind. Eine zweite Viererdyade A, = 2, ; B,
hat die Form ®, — ai,al,] und gibt mit A die bindre In-
variante und daher (Art. 21) die vierervektorische Invariante:
Ay = (aa)(@'d)| = 4((aa)| ) (@ ai]l)s) = (Art. 21)

=AYby = AN G = AA A,
also das obige Doppelprodukt der Dyaden.

Es ergibt sich 4, aus den Formen ®, ®, durch Uber-
schiebungen, beztiglich x,2/; £, 6. Aus den Entwicklungen dieser
Formen (vgl. Art. 22):

D = popu| — Yo ((@2)imeme+ )+ 1) | Y,
D, — prapr| =o)L T mia + )+ (22| Y,

und den Relationen:

PPt L) = 0, (G811 memer =0, (v4) 1 1 ()| =

folgt daher:
Aoy = (pp 2| + 10 (mr 2+ )+ =
= K3sK +Y A A+, Lo L +A,4;.
b) Sind die Dyaden beide antisymmetrisch, verschwinden
also die K, K, 4 4, so wird
24, =1l(zm )P+ | = ASA+L3L

die bilineare Invariante der Traktoren, zu welchen die Dyaden
gehbren. Wenn demnach Li(§§)+]|, Li.(E§)+| die Formen
dieser Traktoren sind, so ist:

24, = (LL)P+(AA)

¢) Sind nun die Dyaden mit ihren Formen ®, ®, symbolisch,
so ergibt das Produkt:
U = ryrferi, il
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