Konvexe Funktionen. 255
¥, = —h, liegt, beziehungsweise fiir 'den umgekehrt
gelegenen Kegel

Fiir 2 — 3 findet sich ein #quivalentes  Resultat bei
Minkowskil
Nunmehr wahlen wir in (1) fiir £ die Funktion

FlE) = —8P

Das Raumintegral stellt dann das »planare Tragheits-
.moment«? von & beziiglich der Ebene x; — & vor und erhdlt
die Form:

(L

o (X)) (h—p)2d )

Al = Vi, -1, 2 22 —_—— -
l- 1 -) e R ; 1 ) ‘rfl i k.-)
(k) &N 3

Wir nehmen der Einfachheit halber h; =/, = I an, so
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dafl wir erhalten:

(%

Es seien nun h, ¥V und gegeben; wir wollen den
Korper so wihlen, dafi A seine extremen Werte erhilt. Setzen
wir, was wegen der Homogenitdt der Formel erlaubt ist,
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wiederum ] o(X)dh =1 fest, so haben wir nach I1 die
i)

Extreme der Funktion:
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' Werke, Bd, 2, p. 203 oben.
2 Siehe z B. G. Jung, Geometrie der Massen, in Enz. d. math, Wiss.,
3d. IV.




