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Man sieht also, daff es sich durchaus hier um Richtungs-

bestimmungen handelt, welche durch Messungen kleiner Bild-

strecken erfolgen. Um lineare Verbesserungsgleichungen zu

bekommen, miissen wir also die Taylor'sche Reihe auf die

Gleichungen I in bekannter
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Weise anwenden.
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Fur das Neigungsverhiltnis der Standlinie setzen wir
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Bei Einfiihrung der Nidh
die Gleichungen:

erungswerte aus Il ergeben sich
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Zur Vereinfachung setzen wir: B =4 und — = 7.
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