Stereophotogrammetrische
Punktbestimmung, bei tiberschiissigen
Messungen, durch Ausgleichung nach

vermittelnden Beobachtungen
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Bei einer stereophotogrammetrischen Punktbestimmung
erfolgt die Berechnung der gesuchten Raumkoordinaten aus
den gemessenen Bildkoordinaten und Parallaxen. Es liegt also
tatsichlich bei iiberschiissigen Messungen eine Ausgleichungs-
aufgabe nach vermittelnden Beobachtungen vor, bei welcher
die Raumkoordinaten die zu berechnenden, definitiven Elemente
sind. Zur eindeutigen Berechnung der drei Raumkoordinaten
braucht man drei Gleichungen, also auch drei Beobachtungen.
Durch die linken Bildkeoordinaten %, # und die ‘Horizontal-
parallaxe A ist also ein Punkt im Raume eindeutig bestimmt.
Wird auch noch die Vertikalparallaxe & gemessen, so hat man
schon eine iiberzihlige Beobachtung und da jede Beobachtung
eine Verbesserungsgleichung gibt, so sind.vier Gleichungen zur
Berechnung der drei gesuchten Raumkoordinaten vorhanden.

Die fiir die ganze Aufnahme grundlegenden Bestimmungs-
stiicke, die Standlinienelemente B als reduzierte Basis und H
als Hohenunterschied der Aufnahmszentren, sowie die per-
spektivische Konstante f als Rildweite, welche Grofien bei
der Berechnung eines jeden aufgenommenen Punktes immer
wiederkehren, miissen selbstverstidndlich vor allem fiir sich
so genau ermittelt worden sein, daB sie bei den einzelnen
Punktberechnungen als fehlerfrei gelten konnen. Wird ja doch
auch bei jeder Triangulierung die Basis als fehlerfrei ein-
gefiihrt. Es ist leicht einzusehen, daB eine. Ausgleichung der
direkt gemessenen, kleinen Bildkoordinaten und Parallaxen fiir




